CENTRE DE MASSE ET OPERATEUR D’INERTIE:

Le solide (S), homogene de masse m, est un demi disque ADBCA
de centre C et de rayon a, lié au repére S = (C, X, Y, Z) tel que

CA=ay ,CD=az, CB=-ay et x= y4Z (figure ci-contre).

1) Déterminer la position du centre de masse G du solide (S).
2) Calculer I’opérateur d’inertie J(C,S)s.
3) En deduire J(G,S),SG en utilisant le théoréme d’Huygens,

avec S =(G,X;y Z, )
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